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ROBOTS
Nazwa zestawu Podrecznik zawiera Zawartos$é zestawu:
Opis instrukcje na: '

e ptyta CD z dokumentacja,
instrukcjami,
oprogramowaniem (j. ang.)
e podrecznik Poziom #1
o ptytka bazowa CPU
e sensor odbiciowy
podczerwieni x2

10 konstrukcji robotéw e sensor dotyku (przycisk) x4

RoboKit #1
Poziom: Poczatkujacy

Uwagi: Dokupujac
rozszerzenie #1-2
otrzymamy RoboKit #2. e lampka LED x3
Wiek:

8+ (jezyk Rogic) e silnik DC (100 rpm.) x2

e buzzer
* 12+ (jezyk C++) e elementy konstrukcyjne
(patrz

dokumentacja)

e organizer na czesci
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ROBOTS

Nazwa zestawu Podrecznik zawiera Zawartos$é zestawu:
Opis instrukcje na: '

RoboKit #2
(Zawiera Kit #1 + dodatki)
Poziom: Srednio
Zaawansowany
Uwagi: Dokupujac
rozszerzenie #2-3
otrzymamy RoboKit #3.
Wiek:

e 8+ (jezyk Rogic)
e 12+ (jezyk C++)

21 konstrukji robotow, w tym
10 z zestawu #1

e pilot zdalnego
sterowania wraz z
odbiornikiem

e silnik serwo

e dodatkowe elementy
konstrukcyjne

(patrz dokumentacja)

e podrecznik Poziom #2
o ptyta CD z dokumentacja,
instrukcjami,
oprogramowaniem (j. ang.)
e podrecznik Poziom #1

o ptytka bazowa CPU

e sensor odbiciowy
podczerwieni x2

e sensor dotyku (przycisk) x4
e lampka LED x3

e buzzer

e silnik DC (100 rpm.) x2

e elementy konstrukcyjne
(patrz

dokumentacja)
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ROBOTS

Nazwa zestawu
Opis

RoboKit #3
(Zawiera Kit #1, #2 +
dodatki)

Poziom: Srednio
Zaawansowany

Uwagi: Dokupujac
upgrade #3-4 otrzymamy
RoboKit #4 (dostepny
wkrotce)

Wiek:

e 8+ (jezyk Rogic)

e 12+ (jezyk C++)

Podrecznik zawiera
instrukcje na:

31 konstrukcji robotow, w
tym 11 z zestawu #2110 z
zestawu #1

Zawartosc¢ zestawu:

e czujnik dzwieku (mikrofon)

e silnik DC (600 rpm.) x2

e sterownik silnika DC

¢ silnik serwo (dodatkowy)

e sensor odbiciowy podczerwieni
(dodatkowy)

e dodatkowe elementy
konstrukcyjne

(patrz dokumentacja)

e podrecznik Poziom #3

e kostka do zabawy z robotem
e pilot zdalnego sterowania wraz z
odbiornikiem

e silnik serwo

e ptyta CD z dokumentacja,
instrukcjami, oprogramowaniem (j.
ang.)

e podrecznik Poziom #2

e podrecznik Poziom #1

e ptytka bazowa CPU

¢ sensor odbiciowy podczerwieni x2
e sensor dotyku (przycisk) x4

e lampka LED x3

e buzzer

e silnik DC (100 rpm.) x2

e elementy konstrukcyjne (patrz
dokumentacja)
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ROBOTS

Nazwa zestawu Podrecznik zawiera

- ! ] Zawartosc zestawu:
Opis instrukcje na:

e silnik DC (100 rpm.) x2
(dodatkowe)

e ptytka interfejsu

e dodatkowe elementy
konstrukcyjne

(patrz dokumentacja)

e podrecznik Poziom #4

e pitka do zabawy z robotem

e ptyta CD z dokumentacja,
instrukcjami, oprogramowaniem (j.

RoboKit #4 ang.)

. . e podrecznik Poziom #1
(Zawiera Kit #1, #2, #3 + T

dodatki) 39 konstrukcji robotdw, W |+ podrecznik Poziom #3
Poziom: zaawansowany tym 10 z zestawu #3, 11 z | » ptytka bazowa CPU

Wiek: zestawu #2 i 10 z zestawu #1 | °® pilot zdalnego sterowania wraz z
’ odbiornikiem

e 8+ (jezyk Rogic) e silnik serwo x2
e 12+ (jszk C++) e sensor odbiciowy podczerwieni x3
e sensor dotyku (przycisk) x4
e lampka LED x3
e czujnik dzwieku (mikrofon)
e buzzer
e silnik DC (600 rpm.) x2
e silnik DC (100 rpm.) x2
e sterownik silnika DC
e elementy konstrukcyjne (patrz
dokumentacja)
¢ kostka do zabawy z robotem




Elementy z zestawu RoboKit #1:

plytka czujnika
dotyku (przycisk)
x4

plytka czujnika

plytka bazowa CPU
podczerwieni x2

X1

kolo z oponkag x2

koszyk
na baterie x1

orczyk kolowy x2

nakretka 100
nakretka
zakryta x1

3x6 sruba x100

L2x1 katownik x2
2.6x10 sruba x2

L2x2 katownik x2
L2x6 katownik x2

plytka buzzera x1

plytka diody
LED x 3
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dystans 7mm x6
dystans 20mm x8
dystans 35mm x5

ptytka gltowna x1
plytka srednia x2
plytka 8 otw. x2
ptytka 5 otw. x4
plytka 4 otw. x2

L

3pin przewod x8 3pin tacznik x4

silnik DC
(100 rpm.) x2

guc,
i

mocowanie
silnika x4

organizer na
czesci x1
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ROBOTS

Elementy z zestawu RoboKit #2:
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plytka bazowa CPU  ptytka czujnika phytka czujnika pilot sterowania odbiornik ptytka diody
x1 podczerwieni x2  dotyku (przycisk) bezprzewodowego sterowania LED x3
x4 x1 bezprzewodowego plytka
x1 buzzera x1
silnik DC serwo x1 orczyk kolo gasienicowe x2 kolo z oponkg x2 koszy_k
podiuzny x2 gasienica x80 orczyk kotowy x2 na baterie x2

(100 rpm.) x2
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prowadnik kolowy phytka glowna dystans 7mm x10 3x6 sruba x150 nakretka x150 |11_0q0wanie
gasienicy x2 (PCB) x1 dystans 20mm x10  3x10 sruba x5 nakretka silnika x10
tulejka x6 phytka glowna dystans 35mm x10 2.6x10 sruba x4 zakryta x2
oska 150mm x2 (plastik) x2 dystans 40mm x4
plytka srednia x6
plytka 8 otw. X0
plytka 5 otw. X6 |
plytka 4 otw. x6 d &,% r\
plytka 3 otw. x6 %, 3 ‘ e

phytka opcji x6 -

L2x1 katownik x6 3pin przewod x8
L2x2 katownik x6 3pin lacznik x4
L2x6 katownik x6
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Elementy z zestawu RoboKit #3 (czesc¢ 1):
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plytka bazowa ptytka ze plytka czujnika ptytka czujnika ptytka czujnika pilot sterowania
CPU x1 sterownikiem podczerwieni x3 dotyku (przycisk) x4 dzwieku bezprzewodowego x1
silnika DC x1 (mikrofon) x1

8y F. 3

odbiornik plytka diody silmik DC (100 rpm.) Serwo X2 orczyk podtuzny koto gasienicowe 3
sterowania LED x3 X2 x4 gasienica x100
bezprzewodowego phytka silnik DC (600 rpm.)

x1 buzzera x1 X2
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kolo x4
orczyk kolowy x5

bron robota C x6
bron robota G x1
bron robota E x4

prowadnik kolowy
gasienicy x4
tulejka %9
oska 150mm x2
oska 200mm x2

koszyk
na baterie x2
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2.6x10 sruba x10 L2x1 katownik x8
3x10 sruba x15 L2x2 katownik x8
3x6 sruba x200 L2x6 katownik x10
nakretka x200
nakretka zakryta
x4

3pin przewod x8
3pin lacznik x4

dystans omm X3
dystans 7mm x13
dystans 10mm x6
dystans 15mm x4
dystans 20mm x12
dystans 25mm x6
dystans 30mm x12
dystans 35mm x10
dystans 40mm x4
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ptytka mata x2 plytka gtowna (PCB)
plytka 7 otw. x2 X2
plytka ramka x1 plytka glowna
(plastik) x2
ptytka srednia (PCB)
X2
plytka srednia
(plastik) x8
ptytka 8 otw. X6
plytka 5 otw. X6
plytka 4 otw. X6
plytka 3 otw. X6
plytka opcji X6

N = Tt e
mocowanie silnika S haczyk 30mm x4
x14 S haczyk 35mm x7

kosc¢ do gry x1 S nakretka x16
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plytka bazowa
CPU x1

pilot sterowania
bezprzewodowego
x1
odbiornik
sterowania
bezprzewodowego
x1

Elementy z zestawu RoboKit #4 (czesc¢ 1):

plytka ze phytka czujnika plytka czujnika plytka czujnika plytka interfejsu x1
sterownikiem podczerwieni x3 dotyku (przycisk) x4 dzwieku
silnika DC x1 (mikrofon) x1
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phytka diody silnik DC (100 rpm.) SErwo X2 _ oponka x4 koto gasienicowe x3
LED x3 x4 orczyk podluzny x6 silikonowa oponka gasienica x100
phytka silnik DC (600 rpm.) X2

buzzera x1 w2
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Elementy z zestawu RoboKit #4 (czesc¢ 2):
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koto x5 koszyk prowadnik kotowy bronrobota C x6 plytka mala x4 plytka glowna (PCB)
orczyk kotowy x5 na baterie x4 gasienicy x4 bron robota G x1 plytka 7 otw. x5 X3
niebieskie koto x4 tulejka x11 bron robota E x4 plytka ramka x1 ptytka glowna
oska 150mm x2 bron robota B x2 (plastik)_l w2
oska 200mm x2 plytka srednia (PCB)
w7
ptytka srednia
(plastik) x8

plytka 8 otw. X6
pltytka 5 otw. X6
plytka 4 otw. X8
ptytka 3 otw. X6

plytka opcji x6
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dystans 5Smm x7  2.6x10 sruba x10 L2x1 katownik x14 3pin przewod x10 mocowanie silnika S haczyk 30mm x6

dystans 7mm x13 3x10 sruba x15 L2x2 katownik x8 3pin tacznik x4 x19 S haczyk 35mm x11
dystans 10mm x10  3x6 sruba x250 L2x6 katownik x10  2pin przewod x2 kosé do gry x1 S nakretka x16
dystans 15mm x12  nakretka x250 pitka do gry x1

dystans 20mm x12 nakretka zakryta

dystans 25mm x12 X6

dystans 30mm x12
dystans 35mm x10
dystans 40mm x6
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